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WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru dla nizej
wymienionych robdt zwigzanych z remontem w budynkach B1, B2 , B3 Centrum
Ksztalcenia Praktycznego w Bazanowicach :
remontem wewngtrznej instalacji elektrycznej sily i $wiatta w projektowanej kotlowni ,
wymiang opraw oswietleniowych we wszystkich pomieszczeniach i zastapienie ich
oprawami z LED-owymi zrédtami $wiatla ,
remontem instalacji w tych pomieszczeniach w ktorych wykonana jest przewodami z zytami
aluminiowymi ,
remontem instalacji odgromowej na 3 budynkach ,
modernizacja tablic rozdzielczych
wykonaniem nowej wewnetrznej linii zasilajacej rozdzielnice kotlowni.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

2. INSTALACJA ELEKTRYCZNA.

2.1. Instalacja elektryczna demontowana.

Demontazowi podlega istniejaca instalacja elektryczna oswietlenia i gniazd wtyczkowych w tych

pomieszczeniach w ktorych wykonana jest przewodami z zytami aluminiowymi oraz z istniejace

zeliwne rozdzielnice w budynkach B1 , B2 i B3.



Istniejace prawy oswietleniowe i gniazda wtyczkowe wraz z przewodami je zasilajacymi
ze wzgledu na ich stan techniczny nalezy przekaza¢ na ztom a te , ktore nadaja si¢ do
dalszego zastosowania wykorzysta¢ w pomieszczeniach magazynowych .

2.2. Instalacja elektryczna.

Nazwa i kody robot:

grupa robot: 45300000 -0
klasa robot: 45310000 -3
kategoria robot: 45311 000-0
453111001
45311200-2
45315700 -5

Instalacje odbiorcze w pomieszczeniu kottowni nalezy wykonac:

-przewodami wtynkowymi typu YDYp 750V,

-przewodami wielozytowymi typu YDY 1000V w korytkach instalacyjnych,

-nalezy stosowac osprzet instalacyjny w wykonaniu :

a/ natynkowym do instalacji na tynku, murze i innym podtozu,

b/ podtynkowym przeznaczonym do instalacji podtynkowej,

¢/ obudowy opraw oswietleniowych powinny zapewni¢ ochrong o stopniu min. IP 44

(w biurach IP20).Nalezy stosowaé osprzet znormalizowany (puszki instalacyjne sprzgtowe ¢ 60,
puszki hermetyczne 140*140mm) wykonane z materiatow niepalnych lub nie podtrzymujacych
palenia.

Nalezy stosowaé ochrone przed:
e  porazeniem pradem elektrycznym,
e pradami przecigzeniowymi i zwarciowymi,
e  obnizeniem napigcia,

e  przepigciami atmosferycznymi i zwarciowymi,

Instalacje oswietleniowe
-dobrano oprawy oswietlenia podstawowego umozliwiajace osiagnigcie natezenia os§wietlenia
w poszczegdlnych pomieszczeniach zgodne z :
PN — EN 1246-1 - dla o$wietlenia ogolnego,
PN —EN 1838:2005 - dla o$wietlenia awaryjnego ,
PN — EN 12464-1 - dla o$wietlenia stanowiskowego.



-o$wietlenie awaryjne z oprawami ledowymi powinno si¢ wiaczac¢ automatycznie po zaniku
o$wietlenia podstawowego a ich zasilanie winno by¢ wykonane przewodem kabelkowym
YDYzo4*1,5mm’,

-przewody oswietlenia awaryjnego powinny by¢ obcigzone pradem nie wigkszym niz 10A

i zabezpieczone wylacznikiem o pradzie znamionowym co najmniej o jeden stopien wigkszym,
niz to wynika z obcigzenia obwodu,

-minimalne natezenie o$wietlenia drog ewakuacyjnych powinno wynosi¢ 1 Lx na wysokosci
0,2 m nad podtoga

-moduty opraw o$wietlenia awaryjnego powinny zapewni¢ dzialanie o§wietlenia awaryjnego
W czasie nie mniejszym niz 3 godz.

Montaz opraw oswietleniowych:
-liczbg, rozmieszczenie i typy opraw oswietleniowych podano w projekcie budowlanym,

-uchwyty do opraw montowanych nasufitowo nalezy montowaé przez mocowanie kotkami

rozporowymi ,

-przewody opraw oswietleniowych nalezy taczy¢ za pomoca ztaczki z przewodami wypustow,

-dopuszcza si¢ podlaczenie opraw oswietleniowych przelotowo pod warunkiem zastosowania
zkaczy przelotowych.

-do projektu dotaczono karty katalogowe opraw oswietleniowych aby wskaza¢ zalecany ich
wyglad lecz ostateczny wybdr nalezy do Wykonawey w uzgodnieniu z Uzytkownikiem i pod

warunkiem zachowania wymaganych parametrow zapewniajacych spetnienie w/w PN.

MATERIALY

Wszystkie materiaty i wyroby elektryczne stosowane przez Wykonawce musza
spetnia¢ art. 10 ,,Prawa Budowlanego™, posiada¢ atesty , certyfikaty
i Swiadectwa dopuszczenia oraz wlasciwosci uzytkowe, umozliwiajace

spetnienie wymagan podstawowych okreslonych w art. 5 ust.1 pkt.1 ,,PB”.

SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory

nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt oraz pogorszenia
stanu Srodowiska naturalnego, zaréwno w miejscu wykonywania tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych i zwigzanych z transportem pionowym i poziomym
poza placem budowy. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje
Inspektora Nadzoru.



S.

TRANSPORT
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkéw
transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt
oraz nie spowodujq pogorszenia stanu srodowiska naturalnego.
Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone

przed przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu

wydanymi przez wytworce.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za prowadzenie dokumentacji budowy, jako$¢ wykonania
robot, prowadzenie prac zgodnie z dokumentacja projektowa, ST, pozwoleniem na budowe,
przepisami i obowiazujacymi Polskimi Normami, aktualnym Prawem Budowlanym, wymogami
norm branzowych, poleceniami Inspektora Nadzoru, wg zatwierdzonego harmonogramu robot,
jak rowniez za zminimalizowanie utrudnien zwiazanych z prowadzonymi pracami.
W trakcie wykonywania robdt nalezy przestrzega¢ przepiséw ujetych w niniejszej specyfikacji,
ogolnie obowiazujacych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz instrukcji BIOZ .
Rozpoczecie robdt winno by¢ poprzedzone protokolarnym przekazaniem placu budowy.

Dla wykonania instalacji elektrycznych i teleinformatycznych nalezy uzywaé przewodow i kabli,
osprzgtu oraz aparatury i urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do
stosowania w budownictwie. Instalacje elektryczne wykona¢ w sposob zapewniajacy ciagla
dostawe energii elektrycznej .Nalezy zapewni¢ rownomierne obciazenie faz linii zasilajacych
przez odpowiednie przylaczenia odbioréw jednofazowych oraz bezkolizyjnos¢ instalacji
elektrycznych z innymi instalacjami. Trasy przewodow nalezy wykonywaé¢ w liniach prostych,
réwnoleglych do

krawedzi $cian i stropdw. W instalacji odbiorczej stosowaé odrebne obwody elektryczne do:

a/ o$wietlenia ogolnego,

b/ o$wietlenia awaryjnego (ewakuacyjnego),

¢/ gniazd wtyczkowych ,

d/ urzadzen technologicznych (pompy , uktady sterowania i zabezpieczen),

Tablice rozdzielcze zabezpieczy¢ przed dostgpem niepowotanych oséb a mocowanie puszek
powinno zapewni¢ niezbedng wytrzymatos¢ na ich wyciagnigcie. Zaleca si¢ instalowanie
puszek z otworami do mocowania za pomocg wkretow.

Wszystkie wypusty oswietleniowe powinny by¢é wyposazone w przewdd ochronny PE.
Instalacje elektryczne wewngtrzne nalezy wykonaé przewodami o zytach miedzianych.

Linie zasilajaca kotlowni nalezy wykona¢ kablem YAKXS 5*70mm?” prowadzonym w rurze



Arrota fiSOmm .
Ochrong przeciwporazeniowq nalezy realizowac za pomoca Srodkéw podstawowych ( ochrona
przed dotykiem bezposrednim) w warunkach normalnej pracy instalacji oraz srodkow
dodatkowych (ochrona przy uszkodzeniu) w przypadku uszkodzenia instalacji lub obu srodkéw
réwnoczesnie.
Ochrong przed dotykiem bezposrednim zapewniona jest przez stosowanie izolacji roboczej
oraz wytacznikow ochronnych réznicowopradowych o znamionowym pradzie ré6znicowym nie
wigkszym niz 30 mA (jako uzupelnienie ochrony).
Ochrong przed dotykiem posrednim (ochrona przy uszkodzeniu) nalezy realizowaé przez
stosowanie samoczynnego wylaczenia zasilania w przypadku przekroczenia wartosci napigcia
dotykowego dopuszczalnego dlugotrwale w okreslonych warunkach otoczenia oraz wykonanie
potaczen wyréwnawczych miejscowych.
Energia elektryczna na potrzeby wykonawcy bedzie pobierana z instalacji odbiorczej budynku
Zorganizowanie i kierowanie robotami musi by¢ zgodne z projektem i uzgodnieniami z
kompetentnymi osobami kierownictwa CKP oraz obowiazujacymi przepisami bezpieczenstwa
1 higieny pracy.
Za bezpieczenstwo 0sob trzecich na terenie budowy odpowiada wykonawca robot.
Zaplecze socjalne z szatnig dla pracownikow moze znajdowac si¢ w wyznaczonym przez

Inwestora pomieszczeniu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy
modernizacji obiektéw CKP.
Kontrola w trakcie robot to nadzor nad zgodnoscig realizacji prac zgodnie z projektem,
pozwoleniem na budowe, przepisami i obowiazujacymi Polskimi Normami oraz zasadami
wiedzy technicznej i obejmuje:
-sprawdzanie jakosci wykonywanych robdt, wbudowanych wyrobow budowlanych ,
a w szczego6lnosci zapobieganie zastosowaniu wyrobéw wadliwych 1 nie dopuszczonych do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie.
-badania i pomiary pomontazowe.
Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:
a/ rezystancje izolacji poszczegolnych obwodow elektrycznych ,
b/ skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowe;j ,
¢/ rezystancj¢ uziemienia potaczen wyréwnawczych ,

d/ skutecznos¢ dzialania gtdownego wylacznika pozarowego pradu



e/ jakos¢ i kompletno$¢ wykonanych robot

f/ jakos$¢ potaczen przewodow w tym sprawdzenie ciaglosci przewodu ochronnego PE

g/ wykonanie inwentaryzacji i dokumentacji powykonawczej

8. ODBIOR ROBOT

Po wykonaniu instalacji elektrycznej wykonawca robot elektrycznych zgtasza Inwestorowi

instalacj¢ do odbioru koncowego , ktory dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora.

Odbior koncowy obejmuje:

9.

sprawdzenie przedstawionych dokumentow (dokumentacji powykonawczej);
potwierdzenia uzycia do wykonania instalacji elektrycznej wyrobow oraz urzadzen
dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie (atesty, certyfikaty ,
Swiadectwa dopuszczenia) ,

sprawdzenie zgodnosci wykonanej instalacji z projektem , przepisami techniczno —
budowlanymi, Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy technicznej,

ogledziny instalacji,

sprawdzenia skutecznosci dziatania zabezpieczen i srodkow ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym

badania i proby montazowe (pomiary instalacji elektrycznych oraz natgzenia oswietlenia
we wszystkich modernizowanych pomieszczeniach).,

proby rozruchowe,

sporzadzenie protokotu odbioru,

wykaz dokumentow zataczonych do protokotu.

PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug zasad okreslonych w umowie na wykonanie robot.

mgr inz. Tadeusz Kwoczynski



